
Commande avancée et supervision

ECTS
6 crédits

Volume horaire

Présentation

Objectifs
A la fin de ce module, l'étudiant devra avoir compris et
pourra expliquer (principaux concepts) :
Les principaux concepts et techniques de la commande
des systèmes non linéaires et de la commande
optimale.
Les signaux aléatoires et systèmes linéaires (Filtre de
Kalman continu et discret).
L'étudiant devra être capable de :
Comprendre et mettre en oeuvre la commande des
systèmes complexes : commande non linéaire et
commande optimale.
Programmer un filtre de Kalman

Pré-requis nécéssaires
Systèmes à événements discrets - Systèmes linéaires
continus : modélisation et commande - Signaux
aléatoires - Analyse des systèmes non linéaires -
Systèmes multivariables.

Infos pratiques

Lieu(x)

Toulouse
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