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Présentation

Objectifs

Ala fin de ce module, I'étudiant devra avoir compris et
pourra expliquer (principaux concepts) :

- les bases nécessaires sur les signaux et les systémes
linéaires

- les performances dynamiques des systémes

- les bases des asservissements linéaires dans les
domaines fréquentiel et temporel.

- les outils et méthodes pour la spécification des modes
de marche et d'arrét des systémes automatisés de
production.

L'étudiant devra étre capable de :

- Construire sous Matlab et Simulink un modéle
dynamique d'un systéme & partir de ces équations
algébro-différentielles ;

- Prédire les performances dynamiques d'un systéme de
complexité moyenne (ler ou 2éme ordre) & partir de
son modéle dynamique ;

- Faire le dimensionnement préliminaire d'un systéme
de complexité moyenne (ler ou 2éme ordre) pour
respecter un cahier des charges dynamique.

- Synthétiser, & l'aide des outils informatiques, un
correcteur qui assure un set de performances requises
pour un procédé de complexité moyenne.

- Concevoir la partie commande d'un systéme
automatisé de production séquentiel.

- Implémenter sur un automate programmable
I'ensemble des modes de marche et d'arrét d'un
systéme automatisé de complexité moyenne.
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Pré-requis nécéssaires

Algébre linéaire, équations différentielles ordinaires,
notions de base de mécanique, circuits électriques,
transfert thermique, et hydraulique.

Infos pratiques

Lieu(x)

© Toulouse

INSTITUT NATIONAL
DES SCENCES
APPLIGUEES
TOULOUSE

INSA


http://www.tcpdf.org

