
Systèmes mécatroniques multicorps

ECTS
3 crédits

Volume horaire
32h

Présentation

Description

Objectifs
A la fin de ce module, l¿étudiant devra avoir compris et
pourra expliquer (principaux concepts) :
- Les étapes de dimensionnement d¿une association
moteur électrique-réducteur.
- La simulation de système multicorps.
- La définition et le réglage d¿une suspension de
véhicule.

L¿étudiant devra être capable de :
- Sélectionner et analyser les performances d¿un
système électromécanique.
- Concevoir et dimensionner une suspension de
véhicule.
- Modéliser des systèmes multicorps.
- Expliquer les principaux paramètres dimensionnant
une suspension de véhicule.

Pré-requis nécéssaires
Introduction Ingénierie des Systèmes I2ICIS11
Théorie mathématique appliquée à la mécanique
I3ICMT11

Évaluation
L’évaluation des acquis d’apprentissage est réalisée en
continu tout le long du semestre. En fonction des
enseignements, elle peut prendre différentes formes :
examen écrit, oral, compte-rendu, rapport écrit,
évaluation par les pairs…

Infos pratiques

Lieu(x)
Toulouse

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

1/1 Informations non contractuelles

http://www.tcpdf.org

