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Systèmes mécatroniques multicorps

ECTS
3 crédits

Volume horaire
32h

Présentation

Objectifs
A la fin de ce module, l¿étudiant devra avoir compris et
pourra expliquer (principaux concepts) :
- Les étapes de dimensionnement d¿une association
moteur électrique-réducteur.
- La simulation de système multicorps.
- La définition et le réglage d¿une suspension de
véhicule.

L¿étudiant devra être capable de :
- Sélectionner et analyser les performances d¿un
système électromécanique.
- Concevoir et dimensionner une suspension de
véhicule.
- Modéliser des systèmes multicorps.
- Expliquer les principaux paramètres dimensionnant
une suspension de véhicule.

Pré-requis nécéssaires
Introduction Ingénierie des Systèmes I2ICIS11
Théorie mathématique appliquée à la mécanique
I3ICMT11
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Etude de fabrication 2

ECTS
3 crédits

Volume horaire
30h

Présentation

Objectifs
A la fin de ce module, l¿étudiant devra avoir compris et
pourra expliquer (principaux concepts) :
les méthodes et la mise en œuvre de l¿usinage CN et la
FAO à partir d¿une définition numérique ainsi que les
méthodes de numérisation et de contrôle.

L¿étudiant devra être capable :
_ D¿élaborer une gamme d¿usinage d¿une pièce et le
programme CN ISO, manuellement ou en FAO,
_ De réaliser le scan d¿une pièce et de reconstruire le
modèle numérique associé,
_ D¿élaborer une gamme de contrôle MMT ou de
concevoir un montage de contrôle.

Pré-requis nécéssaires
Lecture d'un dessin coté, Lecture Code ISO CN, gamme
de fabrication de pièces simples, Génération de
surfaces simples par outil coupant.
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Dynamique et Contrôle

ECTS
7 crédits

Volume horaire
103h

Présentation

Objectifs
A la fin de ce module, l'étudiant devra avoir compris et
pourra expliquer (principaux concepts) :
- les bases nécessaires sur les signaux et les systèmes
linéaires
- les performances dynamiques des systèmes
- les bases des asservissements linéaires dans les
domaines fréquentiel et temporel.
- les outils et méthodes pour la spécification des modes
de marche et d'arrêt des systèmes automatisés de
production.

L'étudiant devra être capable de :
- Construire sous Matlab et Simulink un modèle
dynamique d'un système à partir de ces équations
algèbro-différentielles ;
- Prédire les performances dynamiques d'un système de
complexité moyenne (1er ou 2ème ordre) à partir de
son modèle dynamique ;
- Faire le dimensionnement préliminaire d'un système
de complexité moyenne (1er ou 2ème ordre) pour
respecter un cahier des charges dynamique.
- Synthétiser, à l'aide des outils informatiques, un
correcteur qui assure un set de performances requises
pour un procédé de complexité moyenne.
- Concevoir la partie commande d'un système
automatisé de production séquentiel.
- Implémenter sur un automate programmable
l'ensemble des modes de marche et d'arrêt d'un
système automatisé de complexité moyenne.

Pré-requis nécéssaires
Algèbre linéaire, équations différentielles ordinaires,
notions de base de mécanique, circuits électriques,
transfert thermique, et hydraulique.
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Conception et Fabrication Mécanique

ECTS
6 crédits

Volume horaire
113h

Présentation

Objectifs
PRINCIPAUX CONCEPTS :

Cotation fonctionnelle d'un système mécanique et des
pièces qui le composent.
Calcul arithmétique ou statistique des intervalles de
tolérance.
Détermination des paramètres d'un contrôle statistique
en cours ou en fin de production.
Gamme de contrôle d'une pièce à partir d'une
définition numérique.

Isostatisme des mécanismes.
Montages de roulements radiaux.
Actionnement d'un mécanisme par vérin linéaire.

Méthodes d'augmentation des performances
mécaniques par traitements thermiques.

Pré-requis nécéssaires
Lecture de cotation ISO.
Principe fondamental de la statique.
Bases du dessin technique et des éléments
technologiques des liaisons complètes et liaisons pivots.
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Calcul des Structures par Elements Finis

ECTS
4 crédits

Volume horaire
38h

Présentation

Objectifs
A la fin de ce module, l'étudiant devra avoir compris et
pourra expliquer (principaux concepts) :
les fondements de la méthode des éléments finis
appliquée au dimensionnement des structures dans le
domaine de l'élasticité linéaire.

L'étudiant devra être capable :
- de construire et d'assembler les opérateurs
élémentaires pour certains types d'éléments simples
(barres, poutres, élasticité plane)
- d'analyser la tenue d'une pièce mécanique simple
soumise à un chargement statique ou dynamique en
utilisant un code industriel.
- de proposer une modélisation d'un problème réel en
choisissant des éléments adaptés en nombre réduit
mais suffisant et en appliquant des conditions aux
limites représentatives.
- de prendre les précautions d'usage pour obtenir des
résultats fiables.
- d'analyser la qualité de la solution de façon critique
au regard des phénomènes numériques pouvant
l'altérer.

Pré-requis nécéssaires
Mécanique du solide (I2ICMG10 - I3ICMG20)
Mécanique des milieux continus (I2ICRM11)

Théorie des poutres (I3ICRM21)
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