
DOMAINE FONDAMENTAUX POUR LE GENIE
MECANIQUE_9 ECTS

Présentation

Description

Évaluation
L’évaluation des acquis d’apprentissage est réalisée en
continu tout le long du semestre. En fonction des
enseignements, elle peut prendre différentes formes :
examen écrit, oral, compte-rendu, rapport écrit,
évaluation par les pairs…

Infos pratiques

Lieu(x)
Toulouse
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Transferts Thermiques I

Présentation

Description
Le cours est structuré en trois parties principales, qui
portent sur la convection, la convection et le
rayonnement, qui sont les 3 modes de transferts
thermiques. Ces trois parties sont développées dans 6
chapitres :

  chapitre 1 - introduction aux transferts thermiques
  chapitre 2 - principes fondamentaux de la conduction
  chapitre 3 - conduction unidirectionnelle stationnaire
  chapitre 4 - principes fondamentaux de la convection

chapitre 5 - convection forcée en écoulement externe
(sur plaque plane, autour d'un cylindre ou d'une
sphère)
  chapitre 6 - principes fondamentaux du rayonnement 

Objectifs
Ce cours a pour but de fournir les bases nécessaires à
la compréhension et la modélisation des transferts
thermiques.

Pré-requis nécéssaires
Ce cours ne nécessite pas de prérequis particulier, si ce
n'est des notions de base en mathématiques.

Évaluation
L’évaluation des acquis d’apprentissage est réalisée en
continu tout le long du semestre. En fonction des
enseignements, elle peut prendre différentes formes :
examen écrit, oral, compte-rendu, rapport écrit,
évaluation par les pairs…

Infos pratiques

Lieu(x)
Toulouse
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Contrôle des Systèmes – Asservissements

ECTS Volume horaire
103h

Présentation

Description
A) Analyse des systèmes asservis : lieux de transfert en
boucles ouverte et fermée, dilemme précision-stabilité,
rapidité. 
B) Synthèse des systèmes asservis : corrections série,
parallèle, par anticipation et
par retour d'état.

Objectifs
A la fin de ce module, l'étudiant devra avoir compris et
pourra expliquer (principaux concepts) les bases des
asservissements linéaires dans les domaines fréquentiel
et temporel.

L'étudiant devra être capable de synthétiser, à l'aide
des outils informatiques, un correcteur qui assure un
set de performances requises pour un procédé de
complexité moyenne.

Pré-requis nécéssaires
Étude des Systèmes

Évaluation
L’évaluation des acquis d’apprentissage est réalisée en
continu tout le long du semestre. En fonction des
enseignements, elle peut prendre différentes formes :
examen écrit, oral, compte-rendu, rapport écrit,
évaluation par les pairs…

Infos pratiques

Lieu(x)
Toulouse
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Systèmes Logiques

Présentation

Description
A) Logique combinatoire : algèbre de Boole,
représentation et minimisation des fonctions

B) Logique séquentielle : conception des systèmes
séquentiels dans le domaine de la production 
– étude détaillée d'un langage de spécification : le
Grafcet 
– étude du langage Statechart 
– définition des modes de marche et d'arrêt par
l'utilisation conjointe des deux langages. 

C) Réalisation des systèmes de commande à partir
d'automates programmables

Objectifs
A la fin de ce module, l’étudiant devra avoir compris les
outils et méthodes de spécification des modes de
marche et d'arrêt des systèmes automatisés de
production.

L’étudiant devra être capable de :
- Concevoir la partie commande d'un système
automatisé de production séquentiel.
- Implémenter sur un automate programmable
l'ensemble des modes de marche et d'arrêt d'un
système automatisé de complexité moyenne.

Évaluation
L’évaluation des acquis d’apprentissage est réalisée en
continu tout le long du semestre. En fonction des
enseignements, elle peut prendre différentes formes :
examen écrit, oral, compte-rendu, rapport écrit,
évaluation par les pairs…

Infos pratiques

Lieu(x)
Toulouse

4/6 Informations non contractuelles



Introduction à l’Ingénierie des Systèmes

Présentation

Description
Principaux concepts introduits:
Analyse des besoins et conception préliminaire
Modélisation dynamique et identification des systèmes
technologiques multiphysiques.
Contrôle PID et implémentation numérique.

Études de cas:
Ce cours prendra comme études de cas le contrôle
thermique et le contrôle d'attitude des Cubesats. 

Pour des raisons pédagogiques, les approches seront
volontairement simplifiées, et l'implémentation
numérique des correcteurs se fera sur des cartes
Arduino.

Objectifs
Les systèmes mécatroniques et spatiaux sont des
systèmes complexes qui doivent souvent répondre à
des exigences spécifiques et rigoureuses en fonction de
l'application. Ils nécessitent le développement conjoint
de systèmes technologiques et de logiciels de contrôle.
Ce cours fournit une introduction aux concepts et au
développement de tels systèmes.

Pré-requis nécéssaires
Cours de systèmes dynamiques

Évaluation
L’évaluation des acquis d’apprentissage est réalisée en
continu tout le long du semestre. En fonction des
enseignements, elle peut prendre différentes formes :
examen écrit, oral, compte-rendu, rapport écrit,
évaluation par les pairs…

Infos pratiques

Lieu(x)
Toulouse
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Culture et compétences numériques 2

Présentation

Description
Le flot du Machine Learning
La préparation des données
Terminologie du Machine Learning
Types de données
Visualisation, qualité et taille des données
Fiabilité
Quelques fonctions d'activation
Performance du modèle
Impact environnemental

Objectifs
A la fin de ce module, qui fait suite au module de 2A,
l’étudiant.e aura consolidé sa connaissance du champ
de l’IA : accuracy, fonction de perte, overfitting, taille
de batch, techniques de visualisation, impact
environnemental... Il aura aussi préparé et passé une
certification PIX.

Pré-requis nécéssaires
Rudiments de Python

Évaluation

L’évaluation des acquis d’apprentissage est réalisée en
continu tout le long du semestre. En fonction des
enseignements, elle peut prendre différentes formes :
examen écrit, oral, compte-rendu, rapport écrit,
évaluation par les pairs…

Infos pratiques

Lieu(x)
Toulouse
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